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全新 VEX V5 系列，集智能设计与极简于一体，引领新一代教育机器
人。无论是应用于课堂教学还是全球范围内的竞赛，VEX V5 产品都
能完美满足各种需求。V5 机器人更智能、更强大，给你前所未有的
机器人操控体验！

竞赛型 STEM 学习工具

电脑不包含在套装中

v5.vexcode.cn
VEXcode V5

支持图形化、Python 、C++ 和带 VEX 
扩展的 Visual Studio Code 编程

PN:276-7240超级套装
零部件 4650+，包含
V5 机器人主控器和遥控器×1
V5 智能电机 (11W)×8
碰撞开关×2
智能电缆×11
......

VEX V5 竞赛套装
入门套装
零部件 1190+，包含
V5 机器人主控器和遥控器×1
V5 智能电机 (11W)×4
碰撞开关×2
智能电缆×5
......

PN:276-7230入门套装
零部件 190+，包含
V5 机器人主控器和遥控器×1
V5 智能电机 (11W)×4
碰撞开关×2
智能电缆×5
......

PN:276-7210

VEX V5 教学套装

PN:276-7220超级套装
零部件 1380+，包含
V5 机器人主控器和遥控器×1
V5 智能电机 (11W)×6
碰撞开关×4
智能电缆×9
......

系列产品
机器人技术



VEX V5 免费公开课
course.vex-academy.com

VEX V5 公开课围绕“搭建-编程-控制-项目”的学习路径展开，通过多样实践任务引导学生理解智能系统“感知-决策-执行”的
核心原理，融合多学科知识，在渐进式项目中培养工程思维、数据意识及负责任的科技态度，塑造未来关键素养。

本课程旨在培养学生掌握机器人搭建、传感器应
用、编程与控制（含顺序/分支/循环等结构）及
力与运动等核心知识，并依据相关指南，锻炼其
计算思维、算法设计与责任意识，最终形成面向
智能时代的模型理解、判断与创新能力。

项目式学习核心目标 学生能力培养目标

学生能运用变量、传感器数据及数学模
型进行推理与决策，实现多传感器协同
控制，并针对复杂任务完成策略设计、
实验验证和优化迭代。

复杂问题解决能力

学生能识别并分析机器人系统的核心组
成，并严格遵循从分析问题、流程设
计、程序编写到测试迭代的完整工程流
程，将知识应用于实践。

工程思维与实践能力

学生具备团队协作完成挑战任务的能
力，形成面向智能时代的计算思维、
工程素养与创新意识。

合作与创新素养



VEX V5 免费公开课课程大纲 适用产品：VEX V5 教育套装
PN:276-7210

搭建一个两级齿轮变速器，学习和了解齿轮传动对速度和力矩的影响。

在小车上安装一个碰撞开关，并进行编码，让小车穿过迷宫。

在小车上安装一个测距仪，并进行编码，当他们的手靠近测距仪时，小车前进。

在小车上安装一个光感仪，并进行编码，当手电筒的光靠近光感器的时候，小车前进。

在小车上搭建一个机械臂和钳爪，并进行单个电机的遥控操作设置，完成遥控操作钳爪机器人。

课程                                                                                                             课程描述 

L7     齿轮变速器

L8     正六边形
   （期中测试）

L9     迷宫挑战

L10   魔法运动

L11   循着光的方向

L12   钳爪机器人

L13   仓库机器人

L14   过桥挑战

L15    遥控编码

L16   自动运输挑战
        （期末测试）

期中复习测评，并完成正六边形路径行驶的编码。

学生将对机器人的钳爪和机械臂进行单个电机的编码，通过手控和自动两种方式完成仓库中货物箱的搬运。

对机械臂的抬升进行编码，探究机器人运动过程中重心的变化，了解重心与机器人稳定性的关系。

在编码区编写遥控操作的代码，实现遥控器控制钳爪机器人运动。

期末复习测评，并编写自动程序完成方块运输挑战。

更多进阶课程 （027） 8531 9939

L5   保龄球比赛 L6   力与运动

在小车上搭建一个推球机构，并对小车进行
编码让两个机器人进行足球比赛。

画出小车的路线流程图，并进行自动程序的编
码，让小车将“快递”依次送到居民家中。

L3   机器人足球

L4   快递小车
对小车进行编码，通过每次按压遥控器更新
速度的变量值，让小车用不同的速度撞击保

对小车进行编码，让小车以相同速度通过不同
的场地，以探究不同场地对运动距离的影响。

搭建一个可遥控的小车，学习主控器与遥控器
的配对，并尝试用遥控操控小车运动。

L1   超级小车
了解 VEXcode V5 编程软件，并学习如何在 
VEXcode V5 中设置遥控操作模式。

L2   遥控操作小车

更多课程
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education.vex.com/stemlabs/v5
STEM Labs 课程整合多学科，将编程与工程知识无缝对接创客空间，实现高效有趣
的教学。 
teachv5.vex.com 
英文教学者资源中心，可以帮助你随时随处开启 STEM 教学。
pd.vex.com
免费、在线、自定进度的教育者认证将指导你了解搭建、编程的基础知识并使用 
VEX V5 教学。
library.vex.com 
VEX 在线百科全书，你可以搜索和查找相关文章来解惑答疑，了解更多 VEX V5 的
信息。
getstarted.vex.com
可获取快速链接，即刻开启你的 VEX V5 探索之旅。

免费英文教育资源

VEX V5 教学应用实例

VEX V5 挑战赛⸺狭路相逢

深圳中学

西安高新第一中学

VEX 机器人科创教室面积 700㎡，能容纳150名学生活动。

国家必修课程：组织学生参观体验空间，初识VEX机器人。

校本选修课： 每学期16周，每周1次课（45分钟），每班24人以6人小组开展结构搭
建与编程调试。

学生社团活动 ：学生自主成立机器人社团，以 VEX 为核心定期开展社课及实践活动。

VEX 校队选拔及集训：通过三重考核选拔，实施阶梯式培养，每学期动态调整，主力
队规模保持15-20人。

学校开设 VEX 社团 V5 项目，每年招募20名新生。成员选拔需通过笔试，考核内容包
括数学、物理、英语及创新题型。项目注重培养学生自主性，教师主要负责基础知识
讲授。

课程安排：先进行2个月的搭建与结构学习，随后是1个半月的编程学习，每周课时共
计4小时。


